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Internationales Anmeldedatum (TagMtxiaWahr) 
09.09.2003 


Prioritatsdatum (Tag/MonaWahr) 
19.09.2002 


Anmelder 

KOENIG & BAUER AKTIENGESELLSCHAFT ET AL. 



1 . Dem Anmelder wird mitgeteilt, daB ihm die mit der internationalen vorlaufigen Prufung beauftragte Behdrde 
hiermit den zu der internationalen Anmeldung erstellten Internationalen vorlaufigen PrOfungsbericht, 
gegebenenfalls mit den dazugehorigen AnIagen, ubermittelt 

2. Eine Kopie des Berichts wird - gegebenenfalls mit den dazugehorigen AnIagen - dem Internationalen Buro 
zur Werterleitung an alle ausgew^lten Amter Qbermittelt. 

3. Auf Wunsch eines ausgewahlten Amts wird das Intemationale Buro eine Ubersetzung des Berichts Qedoch 
nicht der AnIagen) ins Englische anfertigen und diesem Amt Obermitteln. 

4. ERINNERUNG 

Zum Eintritl in die nationale Phase hat der Anmelder vor jedem ausgewahlten Amt innerhalb von 
30 Monaten ab dem Prioritatsdatum (oder in manchen Amtern noch spater) bestimmte Handlungen 
(Einreichung von Obersetzungen und Entrichtung nationaler Gebuhren) vorzunehmen (Artikel 39 (1)) (siehe 
auch die durch das Intemationale Buro im Formblatt PCTyiBySd ubermittefte Infomiation), 

1st einem ausgewahlten Amt eine Ubersetzung der internationalen Anmeldung zu Obermitteln, so muB diese 
Ubersetzung auch Obersetzungen alier^Anlagen zum internationalen voriaufigen PrOfungsbericht enthalten. 
Es ist Aufgabe des Anmelders, solche Obersetzungen anzufertigen und den betroffenen ausgewahlten 
Amtem direkt zuzuleiten. 



Weitere Einzelheiten zu den maBgebenden Fristen und Erfordemissen der ausgewahlten Amter sind Band 11 
des PCT-Leitfadens fur Anmelder zu entnehmen. 

Der Anmelder wird auf Artikel 33(5) hingewiesen, in welchem erklart wird, daB die Kriterien fur Neuheit, 
erf inderische Tatigkeit und gewerbliche Anwendbarkeit, die im Artikel 33(2) bis (4) beschrieben werden, nur 
fur die intemationale voriaufige Prufung Bedeutung haben, und daB "jeder Vertragsstaat (...) fur die 
Entscheidung uber die Patentfahigkett der beanspruchten Erfindung in diesem Staat zusatzliche oder 
abweichende Meri^male aufstellen" kann (siehe auch Artikel 27(5)). Solche zusatzlichen Merkmale konnen 
Z.B. Ausnahmen von der PatentieriDarkeit, Erfordemisse fur die Offenbarung der Erfindung sowie Klarheit 
und Stutzung der Anspruche betreffen. 



Name und Postanschrift der mil der internationalen Priifung 
beauftragten Beh5rde 



Europaisches Patentamt 
D-80298 MQnchen 

Tel. +49 89 2399 - 0 Tx: 523656 epmu d 
Fax:449 89 2399-4465 



Bevollmachtigter Bediensteter 
Garry, A 

Tel. +49 89 2399-2375 
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t * VERTRAG UB^DIE INTERNATIONALE ZUSAMivAfVRBEIT AUF DEM 

W GEBIET DES PATENTWESEN" 

PCT 

INTERNATIONALER VORLAUFIGER PRUFUNGSBERICHT 

(Artikel 36 und Regel 70 PCT) 



Aktenzelchen des Anmelders Oder Anwalts 
W1.1993PCT 


mMffeiTPQPQ VnRnPMPM siehe Mitteilung uber die Ubersendung des intemationalen 
¥vci 1 crsco vvpnvacnci^ vorlaufigen Prufungsberichts (Formblatt PCT/IPEAAH6) 


Internationales Aktenzelchen 
PCT/DE03fl2972 


Internationales Anmeldedatum (Tag/MonaWahr) 
09.09.2003 


Prioritatsdatum (Tag/MonaWahr) 
19.09.2002 



Internationale Patentklas^kalion (IPK) Oder nalionale Klassffikation und IPK 
B41F1 3/004 



Anmelder 

KOENIG & BAUER AKTIENGESELLSCHAFT ET AL 



1 . Dieser Internationale vorlaufige Prufungsbericht wurde von der ml! der intemationalen vorl§uflgen Prufung 
beauftragten Behorde erstellt und wird dem Anmelder gem^B Artikel 36 ubermittelt. 



2. Dieser BERICHT umfaBt insgesamt 9 Blatter einschlieBIich dieses DecldJiatts. 



IS AuBerdem liegen dem Bericht ANLAGEN bei; dabei handelt es sich um Blatter mtt Beschreibungen, Anspruchen 
undA>der Zeichnungen, die geandert wurden und diesem Bericht zugninde liegen, undAjder Blatter mit vor dieser 
Behorde vorgenommenen Berichtigungen (siehe Regel 70.16 und Abschnitt 607 der Verwaitungsrichtiinien zum 
PCT). 

Dlese Anlagen umfassen insgesamt 14 Blotter. 



3. - Dieser Bericht enthalt Angaben zu folgenden Punkten: 



1 




Gmndlage des Beschelds 


II 


□ 


Prioritat 


III 


□ 


Keine Erstellung eines Gutachtens uber Neuheit, erfinderische Tatigke'it und gewerbiiche Anwendbarkeit 


IV 


la 


Mangelnde Einheltllchkeit der Erfindung 


V 




BegrQndete Feststellung nach Regel 66.2 a)ii) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkelt und der 
gewerblichen Anwendbarkeit; Unteriagen und Erklarungen zur Stutzung dieser Feststellung 


VI 


□ 


Bestimmte angefuhrte Unteriagen 


VII 


□ 


Bestimmte Mangel der Intemationalen Anmeidung 


VIII 


□ 


Bestimmte Bemerkungen zur intemationalen Anmeidung 



Datum der Einrelchung des Antrags 
04.03.2004 


Datum der Fertigstellung dieses Berichts 
31.01,2005 


Name und Poslanschrift der mit der intemationalen Prufung 
beauftragten Behdrde 

— Europaisches Patentamt 

i{N D-&0298 Munchen 

Tel. 449 89 2399 - 0 Tx: 523656 epmu d 
Fax: +49 89 2399 - 4465 


Bevollmachtlgter Bedlensteter 

D'lncecco, R | | 

Tel. +AQ 89 2399-2788 ^'^^-^ 
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INTERNATIONALER VORLAUFIGER 

PRUFUNGSBERICHT Internationales Aktenzeichen PCTyPE 03/02972 

I. Grundlage des Berichts 

1 . Hinsichtlich der Bestandteile der intemationaJen Anmeldung (ErsatzblStter, die dem Anmefdeami auf eine 
Aufforderung nach Artikei 14 bin vorgelegt warden, geften im Raiimen dieses Benefits aJs "ursprungiicii 
eingereicfit" und sind ihm nicht betgefugt, wei! sie keine Andeningen enthaiten (Regefn 70.16 and 70. 17)): 

Beschreibung, Seiten 



3- 24*/^ in der ursprQnglich eingereichten Fassung 

1 , 2. 2a eingegangen am 22.12.2004 mit Schreiben vom 16.12.2004 

Anspruche, Nr. 

1-3 in der ursprQnglich eingereichten Fassung 

4- 51*/ eingegangen am 22.12.2004 mrt Schreiben vom 16.12.2004 

Zeichnungen, Blatter 

1j4-4/4 in der ursprQnglich eingereichten Fassung 



2. Hinsichtlich der Sprache: Alle vorstehend genannten Bestandteile standen der Behorde in der Sprache, in der 
die internationale Anmeldung eingereicht worden ist, zur VerfQgung oder wurden in dieser eingereicht, sofem 
unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. 

Die Bestandteile standen der Behorde in der Sprache: zur VerfQgung bzw. wurden in dieser Sprache 
eingereicht; dabei handelt es sich um: 

□ die Sprache der Ubersetzung, die fur die Zwecke der intemationalen Recherche eingereicht worden ist 
(nach Regel 23.1(b)): 

□ die Verdffentlichungssprache der intemationalen Anmeldung (nach Regel 48.3(b)). 

□ die Sprache der Obersetzung, die fQr die Zwecke der intemationalen vorlaufigen Prufung eingereicht 
worden ist (nach Regel 55.2 undybder 55.3). 

3. Hinsichtlich der in der Intemationalen Anmeldung offenbarten Nucleotid- undA)der Aminosauresequenz ist die 
Internationale vorlaufige PrOfung auf der Grundlage des Sequenzprotokolls durchgefuhrt worden, das: 

□ in der Intemationalen Anmeldung in schriftlicher Fomi entfiaften ist 

□ zusammen mit der intemationalen Anmeldung in computeriesbarer Form eingereicht worden ist 

□ bei der Behorde nachtr3gllch in schriftlicher Form eingereicht worden ist. 

□ bei der Behdrde nachtragiich in computeriesbarer Form eingereicht worden ist 

□ Die Erklarung, daS das nachtragiich eingereichte schriftliche Sequenzprotokoll nicht Qber den 
Offenbamngsgehalt der intemationalen Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht wurde vorgeiegt. 

□ Die Erklarung, daB die in computeriesbarer Fomn erfassten Informationen dem schriftlichen 
Sequenzprotokoll entsprechen, wurde vorgelegt 

4. Aufgmnd der Anderungen sind folgende Unteriagen fortgefallen: 

□ Beschreibung, Seiten: 

□ Anspruche, Nr.: 
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□ Zerchnungen, Blatt: 

5. □ Dieser Bericht ist ohne Berucksichtigung (von einigen) der Anderungen erstellt worden, da diese aus den 

angegebenen GrQnden nach Auffassung der Behorde Qber den Offenbamngsgehalt in der ursprunglich 
eingereichten Fassung hinausgehen (Regel 70.2(c)). 

(Auf Ersatzbf^Uer, die solche Anderungen enthalten, ist unter Punlct 1 hinzuweisen; sis sind diesem Bericht 
beizufugen.) 

6. Etwaige zusatziiche Bemerkungen: 



IV. Mangelnde Einheitlichkeit der Erfindung 

1 . Auf die Aufforderung zur Einschrankung der Anspruche Oder zur Zahlung zusatzlicher Gebuhren hat der 

Anmelden 

M die Anspruche eingeschrankt 
^ zusatziiche Gebuhren entrichtet. 

□ zusatziiche Gebuhren unter Widerspruch errtrichtet 

□ weder die Anspruche eingeschrankt noch zusatziiche Gebuhren entrichtet. 

2. □ Die Behorde hat festgestellt, daB das Erfordemls der Einheitlichkeit der Erfindung nfcht erfullt Ist, und hat 

gemaB Regel 68.1 besohlossen, den Anmelder nicht zur Einschrankung der Anspruche oder zur Zahlung 
zusatzlicher Gebuhren aufzufordem. 

3. Die Behorde ist der Auffassung, daB das Erfordemis der Einheitlichkeit der Erfindung nach den Regein 13.1 , 
13.2 und 13.3 

□ erf Gilt ist. • 

M aus folgenden Grunden nicht erfullt ist: 
siehe Beiblatt 

4. Daher wurde zur Erstellung dieses Berichts eine intemationale vorlaufige Prufung fur folgende Telle der 
intemationalen Anmeldung durchgefuhrt: 

□ alle Telle. 

M die Telle, die sich auf die Anspruche Nr. 1-32,39-51 beziehen. 



V. Begrundete Festsfellung nach Artikel 35(2) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der 
gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und ErMarungen zur Stutzung dieser Feststellung 

1. Feststellung 

Neuheit(N) Ja: Anspruche 1-32,39-51 

Nein: Anspruche 
Erfinderische Tatigkeit (IS) Ja: Anspruche 1-32,39-51 

Nein: Anspruche 
Gewerbliche Anwendbarkeit (lA) Ja: Anspruche: 1-32,39-51 

Nein: Anspruche: 
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2. Unterlagen und Erkl&rungen: 
siehe Beiblatt 
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2u Punkt IV 

Mangelnde Einheitlichkeit der Erfindung 

Diese Behorde hat festgestellt, daB die internationals Anmeldung mehrere Erfindungen 
Oder Gruppen von Erfindungen enthalt, die niclit durch eine einzige allgemeine 
erfinderische Idee verbunden sind (Regel 13.1 PCT), namlich: 
I: Ansprtiche 1 , 4 und 43: (Offset Qber Zweitleitung) 

II: Anspruche 1 5 und 45 (untergeordnete Antriebssteuerung mehrerer Aggregate) 
111 : Anspruche 30 und 31 (Ausrichtung vor dem Anfahren) 
IV: Anspruch 33 y (Leitachsposition von einem Druckwerk vorgegeben) 
Das Dokument WO-A-971 1848 (D1), welches aus der selben Patentfamilie der im 
Recherchenbericht genannten US-A-5947023 stammt, offenbart (vgl. Seite 6, Zeilen 10- 
28; Seite 7, Zeilen 8-20; Seite 10, Zeile 18 - Seite 11, Zeile 33; Seite 12, Zeile 19 - Seite 
14, Zeile 4; Figuren 2, 3) eine Antriebsvorrichlung einer Druckmaschlne mit mehreren 
Aggregaten (Druckstellen und Falzapparat), welche mechanisch voneinander unabhangig 
durch Antriebsmotoren uber jewells zugeordnete Antriebseinheiten angetrieben sind (vgl. 
Figur 3), und mit mindestens einer die Antriebseinheiten dieser Aggregate verbindenden 
ersten Signalleitung (44), welche Signale einer Leitachsposition einer virtuellen Leitachse 
fiihrt, wobei den Antriebseinheiten iiber eine zweite, von der ersten Signalleitung (44) 
verschiedene Signalleitung (42) jeweils Signale zufuhrbar sind. Uber die erste 
Signalleitung (44) ist den Antriebseinheiten ein Offset zufuhrbar. 
Ein Vergleich der voriiegenden Gruppen von Anspruchen mit dem genannten Dokument 
ergibt, daB die folgenden Merkmale einen Beitrag zum Stand derTechnik Refem und 
daher als besondere technische Merkmale nach Regel 13.2 PCT betrachtet werden 
konnen: 

I. Anspruche 1 , 4, und 43: 

Die Anspruche 1 , 4 und 43 unterscheiden sich gegenuber der D1 dadurch, dass 
uber die zweite Signalleitung den Antriebseinheiten jeweils ein Offset zufuhrbar 
ist welcher eine Verschiebung einer Soll-Winkellage gegenuber der 
Leitachsposition festlegt. 

Femer unterscheidet sich der Anspruch 4 gegenuber der D1 dadurch, dass 
zwischen der ubergeordneten Antriebssteuerung und der Antriebseinheit, bzw. 
den Antriebseinheiten einer Gruppe von Aggregaten, mindestens eine 
untergeordnete Antriebssteuerung vorgesehen ist, an welche iiber die 
Signalleitung Signale zur aktuellen Leitachsposition und/oder 
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Leitachsbewegung ubermittelt werden, und welche dazu ausgebiidet ist, eine 
spezifische Aufbereitung von Steuersignalen fur mindestens eine einzelne, 
dieser untergeordneten Antriebssteuerung zugeordneten Antriebseinheiten 
unter Verwendung der aktuellen Leitachsposition und/oder Leitachsbewegung 
vorzunehmen. Dieses weitere Unterscheidungsmerkmal, welches den Anspruch 
4 mit den Anspruchen 1^ und 45 verbindet, kann jedoch im Hinblick auf die 
Schrift US-A-2002/01 24743 (D2) (vgl. Paragraphen 33-35 und 53) nicht als eine 
gemeinsame erfinderische Idee angesehen werden, wodurch der Anspruch 4 
gegenCiber den Anspruchen 15 und 45 nicht einheltlich ist. 

II. Anspruche 15 und 45: 

eine untergeordnete Antriebssteuerung ist den Antriebseinherten einer Gruppe 
von Aggregaten zugeordnet und ist zwischen der ubergeordneten 
Antriebssteuerung und den Antriebseinheiten der Gruppe von Aggregaten 
vorgesehen. 

III. Anspruche 30 und 31 : 

die Leitachsposition vor dem Anfahren der Bearbeitungsmaschine an ihrer 
zuletzt eingenommenen und gespeicherten Position oder anhand der aktuellen 
Winkellage einer der Aggregate ausgerichtet wird. 

IV. Anspruch 33: 

die Leitachsposition duroh die Winkellage eines Dmckwerices vorgegeben wind. 
Somit liegt hinsichtlich der besonderen technlschen Merkmale und der damit zu Idsenden 
Probleme zwischen den genannten vier Gruppen von Anspruchen keine Einheitlichkeit der 
Erfindung im Sinne der Regein 13.1 und 13.2 PCT vor. ^. , . . _ 



Zu PunktV 

Begrundete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderlschen Tatigkeit und 
der gewerbiichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erkiarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung 



Die Anmelderin beantragte die Prufung fur die ursprunglichen Erfindungen II. und III. 
Die mit Schreiben vom 16.12.2004 eingebrachten Anderung der Anspruche enmoglichen 
die zusatzliche Prufung der Erfindung I. 
Die Erfindung IV. wird hier nicht welterverfolgt. 
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Erfindung I: 

Wie im obigen Punkt IV. bereits erwahnt, unterscheidet sich der Gegenstand der 
Anspruche 1 , 4 und 43 von der Offenbarung aus D1 dadurch, dass iiber die zweite, 
von der ersten Signalleitung verschiedene Signalleitung den Antriebseinheiten jeweils 
ein Offset zufuhrbar ist, welcher eine Versohiebung einer Soll-Winkellage gegeniiber 
der Leitachsposition festlegt. 

Der Gegenstand der Anspruche 1 , 4 und 43 ist somit neu. 
Den Angaben der Anmeldung zufoige (vgl. Seite 3, Absatz 2) dient diese separate 
Signalleitungs-Architeklur der Sicherheit bei der Obermittlung und der Schnelligkeit 
be! der Datenuberlragung. 

Die Schrift D2 offenbart eine Antriebsvorrichtung einer Bearbeitungsmaschine mit 
mehreren Aggregaten, welche mechanisch voneinander unabhangig durch 
Antriebsmotoren uber jeweils zugeordnete Antriebseinheiten (2-5) angetrieben sind, 
und mit mindestens einer die Antriebseinheiten oder eine untergeordnete 
Antriebssteuerung dieser Aggregate verbindende Signalleitung (Network 11), welche 
Signale (D) einer durch eine ubergeordnete Steuerung (1 0) erzeugte zeitliche 
Taktung ("clocking") (vgl. Paragraphen 33 und 53) fuhrt, wobei zwischen der 
ubergeordneten Antriebssteuerung (10) und der Antriebseinheit (2-5) mindestens 
eine untergeordnete Antriebssteuerung (6-9) vorgesehen ist, an welche uber die 
Signalleitung die Takt-Signale ubermittelt werden, und welche dazu ausgebildet ist, 
eine spezifische Aufbereitung von Steuersignalen fQr mindestens eine einzelne, 
dieser untergeordneten Antriebssteuerung zugeordneten Antriebseinheiten unter 
Verwendung der vorgegebenen Taktung vorzunehmen. 
Die Figur 1 der D2 zeigt zwischen Antriebssteuerungen und ubergeordneter 
Antriebssteuerung zwar schematisch einen Pfeil D fur die Taktsignale und einen 
separaten Reil C fiir, u.a., die Offset-Signale, nennt aber nur das Netzwerk (11) als 
physische Verbindung. Folglich ist davon auszugehen, dass die unterschiedlichen 
Signale uber dasselbe Netzwerk gefuhrt werden. 

Weder D1 , welche die Offset- und die Leitachspositions-Signale auf derselben 
Leitung sendet, noch D2, noch eine Verbindung ihrer Lehren vermag den 
Gegenstand der Anspruche 1 , 4 und 43 fiir den genannten Zweck nahezulegen. 
Die Anspruche 1,4 und 43 beruhen daher auch auf einer erfinderischen Tatigkeit und 
erfullen, zusammen mit den we'rterf uhrenden Ausbildungen der davon abhangigen 
Anspruche 2, 3, 5-14 und 16. 17. 18, 20-29, 44. 46-50 die Erfordemisse des Artikels 
33(1)-(4) PCT. 
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Erfindung II : 

Das Dokument US-A-2002/01 24743 (D2) wird als nachstliegender Stand der Technik 
gegenuber dem Gegenstand der Anspruche 15 und 45 angesehen. 
In D2 ist jedem Motor eine Antriebssteuereinheit zugeordnet und jede dieser 
Antriebssteuereinheiten ist mit einer ubergeordneten Antriebssteuerung verbunden. 
Der Gegenstand der Anspruche 15 und 45 unterscheidet sich demnach von der D2 
dadurch, dass jedem Aggregat einer Gruppe von Aggregaten jeweils ein Motor 
zugeordnet ist und jedem Motor ein Antrieb mit Antriebsregelung zugeordnet ist und 
zusammen eine Antriebseinheit pro Aggregat bilden. 

Zwischen der ubergeordneten Antriebssteuerung und der Gruppe von Aggregaten ist 
eine untergeordnete Antriebssteuerung vorgesehen, die dazu ausgebildet ist, eine 
spezlfische Aufbereltung von Steuersignalen fur die dieser Gruppe zugeordneten 
Antriebseinfieiten vorzunehmen. 
Der Gegenstand der Anspruche 15 und 45 ist damit neu. 

Durch die Zwischenschaltung dieser untergeordneten Steuerung wird einerseits die 
von der ubergeordneten Antriebssteuemng kommende und die Leitachsposition 
fuhrende Signalleitung in ihrer Sendeschnelligkeit nicht durch weitere Steuersignale 
belastet, und andererseits die periphere, fur die direkte Regelung des Motors 
zustandige Einheit nicht durch Aufarbeitung von Steuersignalen in ihrer 
Regelschnelligkeit verlangsamt. HIerdurch kann die Dateniiberlragung und die 
Regelgenauigkeiterhoht werden. 

Keine der bekanntgewordenen Schriften vermag sei es fur sich genommen oder in 
Kombination miteinander den Gegenstand der Anspruche 15 und 45 fur den 
genannten Zweck nahezulegen. 

Die Anspruche 15 und 45 beruhen daher auch auf einer erfinderischen Tatigkeit und 
erfullen, zusammen mit den weiterfuhrenden Ausbildungen der davon abhangigen 
Anspruche 16-21 und 46-50 die Erfordemisse des Artikels 33(1 )-(4) PCT. 

Es sei enwahnt, dass dem Anspruch 15 im Nebensatz dass zwischen den 
Antriebseinheiten ..." vor dem Ausdruck "der ubergeordneten Steuerung" das Wort 
"und " fehlt. 

In den obigen Ausfuhmngen wurde der Anspruch 15 in diesem Sinne verstanden. 
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Erfindung III : 

Die vorliegenden Anspruche 30 und 31 unterscheiden sich von ihrem nachsten Stand 
derTechnik (vgl. z.B. D1) jeweils dadurch, dass 

die Leitachsposition vor dem Anfahren der Bearbeitungsmaschine anhand der 
akluellen WInkellage einer der Aggregate ausgerichtet wird (Anspruch 30) und, 
dass die Leitachsposition vor dem Anfahren der Bearbeitungsmaschine an ihrer 
zuletzt eingenommenen und gespeicherten Position ausgerichtet wird (Anspruch 31). 
Der Gegenstand der Anspruche 30 und 31 ist daher neu. 

Die genannten Unterscheidungsmerkmale entsprechen sich technisch darin, dass in 
beiden Fallen ein Synchronisieren beim Neustart oder Wiederanfahren innerhalb 
eines kleinen Winkelbereichs stattfinden kann und der Neustart folglich schneller 
durchfuhrbar ist ^ 

Die in der Anmeldung genannte EP-A-1151865 orientiert sich beim Neustart 
ebenfalls anhand der aktuellen Winkellage einer der Aggregate, jedoch dient auch 
wahrend des Betrieb dieses Aggregat als Leitachse fur die ubrigen Antriebe, wahrend 
im Anspruch 30 nach AbschluB der Anfahrphase wieder das synthetisch erzeugte 
Leitachssignal ubernommen wird, was gegeniiber Krafteschwankungen unabhangig 
und daher genauer ist. 

Keine der bekanntgewordenen Schriften vermag sei es fur sich genommen oder in 
Kombination miteinander den Gegenstand der Anspruche 30 und 31 fur den 
genannten Zweck nahezulegen. 

Die Anspruche 30 und 31 beruhen daher auch auf eineLerfinderischen Tatigkert und , 
erfullen, zusammen mit den weiterfuhrenden Ausbildungen der davon abhangigen 
Anspruche 32, 39-42 und 46-51 die Erfordemisse des Artikels 33(1 )-(4) POT. 



Anmerkung: 

Die waijrend des Verfahren^seitens der Anmelderin genannten Schriften WO-A- 
98/16384 und EP-A-0934826 wurden diesseits gegeniiber den oben envahnten 
Schriften als weniger relevant betrachtet 



FonnbIattPCTyBeibIatl/409 (BlattS) (EPA-April 1997) 



* W1.1993PCT Austauschseite PCT/DE03/C~~ 

22-12-2004 DE0302972 
^ 2004-12-16 



Beschreibung 

Antriebsvorrichtungen und Verfahren zum Antrieb einer Bearbeitungsmaschine 

Die Erfindung beWfft Antiiebsvorrichtungeri und Verfahren zum Antrieb einer 
Bearbeitungsmaschine, insbesondere zur Bearbeitung von Bahnen, gemaft dem 
Oberbegriff des Anspruchs 1 , 4, 15 bzw. 30; 31; 33, 43 und 45, 

^ Durch die DE 37 30 625 A1 ist eine Antriebsvorrichtung bel<annt. wobei jeder Druciceinheit 

bzw. dem Falzapparat einer Druclanasdiine eine PrimSrstation zugeordnet ist. welche 
Bediensollwerte von einer ubergeordneten Steuerung empfangt und an die 
Sekundarstationen betreffender Baugruppen weiterleitet. 

Ore OE 42 14 394 C2 otfenbart eine Antriebsvorrichtung fur eine fSngsweHenlose 
Druckmaschine, wobei der Faizapparat datentechnisch uber einen Bus mit 
Druckstellengruppen verbunden ist Der Falzapparat ifeferf seine Positionsreferenz an die 
Druckstellengruppen. Eine fur die Antriebe einer einzefnen Druckstellengruppe 
gemeinsame Antriebssteuerung nimmt die Feinjustierung dieser Antriebe untereinander 
sowie in Relation zum Faizapparat vor. 

^ Durch die EP 1 287 987 A1 ist eine Antriebsverbindung bekannt, wobei in einer 

Hauptsteuereinheit Sollwinkellagen und -geschwindigkeften fur die einzelnen Antriebe 
erzeugt, und uber ein Netzwerk samtlichen Antrieben in vorbestimmten Zeitintervalien 
ubermittelt werden. 

Aus der EP 1 151 865 A2 ist eine Antriebssteuerung bekannt, wobei sowoiil aktuelle 
Leitachsimpulse als auch Phasenkorrekturen fur die einzelnen Antriebe liber ein 
gemeinsames Netzwerk den jeweiligen Antrieben ubermittelt werden. In einer Ausfuhrung 
wird dem Antrieb des Falzapparates kein KonBktunwert ubermittelt, da dessen Position als 
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Referenz dient. 

Die WO 97/1 1848 zeigt eine Architektur eines Antriebssystems, wonach die 
Einzelantriebe der Drucionaschine uber einen ersten Bus mit einer elektronischen Wetle 
und zur Parametrierung zusatzlich mit einem Parametrierbus verbunden sind. Eine 
Antriebsarchitektur der EP 0 567 741 A1 mit einer AufspaJtung des Leitsystems in ein 
Qbergeordnetes Leitsystem und in autonome Druclcstellengnjppen, in welchen die 
Positionierung der Einzelantriebe zueinander und zum Falzapparat erfolgt, wobei eine 
Synchronisierung der Drucksfellengruppen von einem Falzapparat hererfol^, wird dort 
l<ritfsiert. 

Durch die 2002/0124743 ist ein Antriebssystem einer Drucf^maschine offenbart, wobei 
durch eine zentrale Bedien- und Steuereinheit Qber ein Datennefz Antriebsdatenvorgaben 
an jeweils einzelnen Motoren zugeordnefen Antriebssteuerungen mit 
Datenverarbeitungsmitteln ausgegeben werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde. Antriebsvorriclitungen und Verfaliren zum 
Antrieb einer Bearbeitungsmaschine zu schaffen. 

Die Aufgabe wird erfindungsgemaR durch die IWerkmale des Anspruchs 1 , 4, 15 bzw, 30; 
31; 33, 43 und 45 geiost. 

Die mrt der Erfindung erzielbaren Vorteile bestelien insbesondere darin, dass mit der 
Positionsreferenz bus der elektronischen Leitachse sowohl fur die Druckeinheiten als 
auch fur den Falzapparat auflretende Fehler in IVIeli- und Oder mechanlscfien 
Antriebssystemen besser handhabbar sind, Durch die Entkopplung und den Bezug auf 
eine gemeinsame Leitachse sind sowohl fur die Antriebe der Dnjckeinheiten als auch fur 
den Falzapparat Offsetwerte gegenuber der Leitachse einstellbar und in einer 
vortellhaften Ausfuhrung fur eine bestimmte Produktion (Bahnfuhrung) vorgefabar. 



GEAENDERTES BLATT 



.t2-2004 



2004-12-16 



W1.1993PCT 



Zusatzseite 



PCT/DE03/C 



DE0302972 



2a 



Von Vorfeil ist eine AusfOhrung, wobel jedem rotatorischen Antiieb der Daickeinheiten 
(zumindest den Antrieben der unabhangrg von anderen Formzylindem angetriebenen 
Fomizylinder) und des Falzapparates ein Offeetwert gegenuber der Lertachse einstell- 
bzw. vorgebbar ist Diese Offisetwerte sind z.B. im jeweiligen Antriebsregler des Antriebes 
Oder vorzugsweise in einer untergeordneten Antriebssteueaing eingestellt bzw. doit a!s 
Offeet gespeichert. Die Vorgabe eines bestimmten Offsetwertes kann z. B. in emem 
Leitstand eingegeben bzw. verandert werden und/oder fur eine bestimmte Produktion dort 
gespeichert und entsprediend abgeaifen und anschlieRend den Antriebsreglem bzw. 
untergeordneten Antriebssteuerungen ubermittelt werden. 

Von Vorteil ist die Ausfuhrung, wobei nicht in einer ubergeordneten Antriebssteuerung die 
Aufbereitung der Steuersignale fur samtliche relevante Antriebe erfolgt, sondem von 
dieser Antriebssteuerung lediglich eine ubergeordnete Leitachsbewegung ubemriittelt wind. 
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4. Antriebsvorrichtung einer Bearbeitungsmaschine mit mehreren Aggregaten (01; 02; 
03; 04; 05; 07), welche mechanisch voneinander unabhangig durch 
Antriebsmotoren (M) iiber jeweils zugeordnete Antriefaseinheiten (08) angetriebenen 
sind, und mit mindestens einer die Antriebseinheiten (08) oder eine untergeordnete 
Antriebssteueaing (17) dieser Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) verbindenden 
ersten Signallertung (09), welche Signale einer durch eine ubergeordnete Steuerung 
(13; 17) erzeugte Leitachsposition (a>) einer virtuelfen Leitachse {a; b) fiihrt, dadurch 
gekennzeichnet, dass zwischen der Obergeordneten Antriebssteuerung (13; 17) und 
der Antriebseinheit (08) mindestens eine untergeordnete Antriebssteuerung (17) 
vorgesehen ist, an welche uber die Signalleitung (09) Signale zur aktuellen 
Leitachsposition (^) und/oder zur Leitachsbewegung ubennittelt werden, und 
welche dazu ausgebildet ist, eine spezifische Aufbereitung von Steuersignalen fur 
mindestens eine einzelne, dieser untergeordneten Antriebssteuerung (17) 
zugeordneten Antriebseinheiten (08) unter Verwendung der aktuellen 
Leitachsposition (O) und/oder Leitachsbewegung vorzunehmen, und dass den 
Antriebseinheiten (08) oder einer untergeordneten Antriebssteuerung (17) uber 
mindestens eine zweite. von der ersten Signalleitung (09) verschiedene 
Signalleitung (14) jeweils ein Offset (AO,) zufuhrbar ist, welcher eine Verschiebung 
einer Soll-Winkellage (<E>|') gegeniiber der Leitachsposition (O; a>a; Ob) festlegt. 

5. Antriebsvon-ichtung nach Anspruch 3 oder 4. dadurch gekennzeichnet dass durch 
die untergeordnete Antriebssteuerung (17) mehreren dieser Antriebssteuerung (17) 
zugeordneten und an der ProdukBon beteillgten Antriebseinheiten (08) jeweils an 
diese adressierte spezifische Soll-Winkellagen (a>i') zufuhrbar sind. 

6. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 oder 4. dadurch gekennzeichnet, dass der 
Offset (A<E>,) eine pennanente aber veranderbare Verschiebung der Soll-Winkellage 
i^i) gegenuber der Leitachsposition ^a; Ob) darstellt 
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7. Antriebsvorrichtung nach An$pruch 1 Oder 4, dadurch gekennzeichnet dass 
zumindest eine Antriebseinheit (08) eines die Bahn bedruckenden Druckwerks (03) 
und eine Antriebseinheit (08) eines nachgeordneten, die Bahn wetterverarbeitenden 
Aggregates (06) jeweils mit der SIgnalieitung (09) verbunden sind und diesen 
beiden Antriebseinheiten (08) jeweils ein Offiset (AOi) zuordenbar ist. 

8. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 Oder 4, dadurch gekennzeichnet dass die 
Antriebseinheiten (08) jeweils uber eine untergeordnete Antriebssteueaing (17) mit 
der Signalleitung (09) verbunden sind. 

9. Antriebsvonichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet dass das 
weiterverari^eitende Aggregat (06) als Falzapparat (06) ausgefuhrt ist 

10. Antriebsvonichtung nach Anspruch 1 Oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass 
zumindest alfe einer spezifischen Bahnfuhmng zugeordneten Antriebsefnheiten (08) 
fur den rotatorischen Antrieb von Aggregaten (01; 02; 03; 04; 06; 07), welche die 
Anforderung an die Registerhaltigkeit In Transportrichtung der Bahn erfullen 
mussen. In Verisindung mit einer gemeinsamen Signalleitung (09) stehen. 

11. Antriebsvom'chtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass zumindest 
diesen Antriebseinheiten (08) jeweils ein Offset (Aa>i} zugeordnet ist. 

1Z Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 oder 4. dadurch gekennzeichnet, dass der 
Offsetwert (A^,) eines die Leitachsposition (a>) vorgebenden Aggregates (01; 02; 03; 
04; 06; 07) Null ist 

13. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet dass mehrere der 
Antriebseinheiten (08) dieser mechanisch voneinander angetriebenen Aggregate 
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(01; 02; 03; 04; 06; 07) uber eine gemeinsame untergeordnete Antriebssteuerung 
(17) mft der Signaileitung (09) verbunden sind. 

14- Antriebsvorrichtung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet. dass mehrere der 
Antriebseinheiten (08) mit ihren Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) eine Gruppe (18) 



15. Antriebsvorrichtung einer Bearbeitungsmaschine mit mehreren Aggregaten (01; 02; 
03; 04; 06; 07), welche mechanisch voneinander unabhangig durch 
Antriebsmotoren (M) jeweils mit Bezug zu einer Leitachsposition (3>) einer virhjellen 
Leitachse (a; b) rotatorisch angetrieben sind, wobei den Antriebsmotoren (M) jeweils 
ais Antriebe (08) mit Antriebsregelung ausgebildete Antriebseinheiten (08) 
zugeordnet sind, dadurch gekennzeichnet, dass eine die Leitachsposition (O) 
vorgebenden ubergeordnete Antriebssteuerung (13) vorgesehen ist, dass zwischen 
den Antriebseinheiten (08) einer Gruppe (18) von Aggregaten (01; 02; 03; 04; 06; 
07) der ubergeordneten Antriebssteuerung (13) eine alien Aggregaten (01; 02; 03; 
04; 06; 07) dieser Gnjppe (18) zugeordnete untergeordnete Antriebssteuerung (17) 
angeordnet ist, welche dazu ausgebildet ist, unter Verwendung der aktueWen 
Leitachsposition (<I>) und/oder Leitachsbewegung so\Afle den einzelnen Antrieben 
(08) zugeordneten Offsetwerten (A^i) eine spezifische Auftereitung von 
Steuersignalen fur die dieser Gruppe (18) zugeordneten Antriebseinheiten (08) 
vorzunehmen. 

16. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 14 Oder 15, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Gruppe (18) mehrere Druckwerke (03) aufweist. 

, 1 7. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 4 oder 1 5, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Gruppe (18) mehrere Untergruppen (02), insbesondere Druckeinheiten (02), mit 
jeweils zumindest einem Druckwerk (03) autweist. 
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18. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 14 oder 15, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Antriebseinheiten (08) der Gruppe (18) verschiedenen Leitachsen (a; b) zuordenbar 
sind. 

19. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet. dass eine 
Signalleitung (09) vorgesehan ist, welche die Signale zur aktuellen Leitachsposrtion 
(a>) und/oder zur Leitachsbewegung fuhrt. 

20. Antriebsvonichtung nach Anspruch 1, 4 oder 19, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Signalleitung (09) Signale von Leitachsposition (O; ^a; <£»b) mehrerer virtuefler 
Leitachsen (a; b) fuhrt. 

21. Antriebsvonichtung nach Anspruch 17 und 20, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Antriebseinheiten (08) der Untergruppen (18) durch die untergeondnete Steuerung 
(17) Soil-Winkeiiagen (a>i') in Bezug auf unterschiedliche virtueller Leitachsen (a; b) 
beztehen. 

22. Antriebsvonichtung nach Anspruch 1 oder 4, dadurch gekennzefchnet, dass die 
spezifischen Offsetwerte (Aa>i) in der Antriebssteuerung (13; 17) vorgehalfen sind. 

23. Antriebsvonichtung nach Anspaich 1 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die 
spezifischen Offsetwerte (A^i) In der untergeordneten Antriebssteuerung (13; 17) 
vorgehalten sind. 

24. Antriebsvonichtung nach Anspruch 22 oder 23, dadurch gekennzeichnet, dass 
spezifische SoH-Winkellagen fur die einzelnen Antriebseinheiten (08) in der 
Antriebssteuerung (13; 17) aus der Leitachsposition (O; a>a; Ob) und dem 
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spezifischen Offsetwerte (A<I>|) gebiidet und den betreffenden AnMebseinheiten <08) 
zugefQhrt sind. 

25. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 oder4, dadurch gekennzelchnet, dass iiber 
die von der Signallettung (09) verschiedene Signalleitung (14) die Aggregate (01; 
02: 03; 04; 06; 07) untereinander und mit einer Rechen- und 
Datenverarbeitungseinheit (11) verbunden sind. 

26. Antriebsvomchtung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, dass fiber diese 
Signalleitung (14) den untergeordneten Antriebssteuerungen (17) die Offsetwerte 
(AO,) zugefuhrt sind. 

27. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 25. dadurch gekennzeichnet, dass fiber dIese 
Signalleitung (14) eine Kommunikafion zwischen der Rechen- und 
Datenverarbeitungseinheit (11) und den Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) 
zumindest im Hinblick auf Soilwertvorgaben und Istwertubermittlung fur von den 
Antriebseinhelten (08) verschiedene Stellglieder und/oder Antriebseinheiten der 
Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) erfolgt. 

28. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 Oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass eine 
Bedieneinheit vorgesehen ist, in wetche die Offsetwerte (A$i) eingebbar sind. 

29. Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1 oder 4, dadurch gekennzeichnet. dass eine 
Speichereinheit vorgesehen ist, in welche die Offsetwerte (AO,) fur die einzelnen 
Antriebseinheiten fur eine spezifische Produktion speicherbar und bei Bedarf aus 
dieser ausiesbar sind. 

30. Verfahren zum Antrieb einer Bearbeitungsmaschine, wobei mehrere Aggregate (01 ; 
02; 03; 04; 06; 07) mechanisch voneinander unabhangig durch Antriebseinheiten 



i 



GEAENDERTES BLATT 



" W1.1993PCT Austauschseite PCT/DE03/C~— ^^^^^ 

-2004 DE0302972 
2004-12-16 

31 



(08) angetrlebenen werden, und Signale einer Leitachsposition {O) einer virtueilen 
Leitachse (a; b) in mindestens einer die Antrlebsefnheiten (08) dieser Aggregate 
(01; 02; 03; 04; 06; 07) verbindenden Sfgnal/eftung (09) gefuhrt werden. dadurch 
gekennzeiclinet, dass den Antriebsetnheiten (08) jeweils ein Offeet (A<E^) zugeordnet 
wird, welcher eine permanente aber veranderbare Verschiebung einer Soll- 
Winkellage (a>i') gegenuber der Leitactisposition (a»; <s>a; Ob) festlegt, dass die 
Leitachsposition (O) vor dem Anfahren der Bearbeitungsmaschine anhand der 
aktuellen Winkellage einer der Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) ausgerichtet wird. 
indem die Leitachsposition (a>; ^a; ^I^b) aus der momentanen Winkellage dieses 
Aggregates (01; 02; 03; 04; 06; 07) Qbemommen wird, dass die Leitachsposition (©) 
wahrend des Betriebes der Bearbeitungsmaschine von einer mit der Signallertung 

(09) verbundenen ubergeordneten Antriebssteuerung (13; 17) vorgegeben wird, und 
zu jedem Zeitpunkt wahrend des Betriebes die Position vorgibt und alle gekuppelten 
Antriebseinheiten (08) inklusive der zur Ausrichtung der Leitachse a; b 
herangezogenen Antriebseinheit (08) wahrend des Betriebes dieser Position folgen. 

31. Verfahren zum Antrieb einer Bearbeitungsmaschine, wobel mehrere Aggregate (01 ; 
02; 03; 04; 06; 07) mechanisch voneinander unabhangig durch Antriebseinheiten 
(08) angetriebenen warden, und Signale einer Leitachsposition (a>) einer virtueilen 
Leitachse (a; b) in mindestens einer die Antriebseinheiten (08) dieser Aggregate 
(01; 02; 03; 04; 06; 07) verbindenden Signallertung (09) gefuhrt werden, dadurch 
gekennzeichnet, dass den Antriebseinheiten (08) jeweils ein Offset (A^) zugeordnet 
wird, welcher eine permanente aber veranderbare Verschiebung einer Soli- 
Winkellage (a>,') gegenuber der Leitachsposition (O; &a; Ob) festtegt dass die 
Leitachsposition (O) vor dem An^hren der Beariseitungsmaschine an ihrer zuletzt 
eingenommenen und gespeicherten Position ausgerichtet wird, dass die 
Leitachsposition (O) wahrend des Betriebes der Beari^eitungsmaschine von einer 
mit der Signalleitung (09) vertjundenen ubergeordneten Antriebssteueoing (13; 17) 
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vorgegeben wird und alle gekoppeHen Antriebe (08) mit Anforderung an 
Registerhaltigkeit im Folgemden entsprechend ihrer Vorgaben bzgl. der Offsetwerte 
(A<£>i) an dieser ausgerichtet werden. 

32. Verfahren nach Anspruch 31 , dadurch gekennzeichnet dass nach dem 
Herunterfahren der Bearbeitungsmaschine die zuletzt eingenommene 
Leitachsposition (<E>)in einer Speichereinrichtung abgespeichert wird, und dass die 
Leitachsposifion (<!>) vor dem emeuten Anfahren an dieser abgespetcherten 
Leitachsposition (^) ausgerichtet wird. 

33. Ver^hren zum Antrieb einer Bearbeitungsmaschine, wobei mehrere Aggregate (01 ; 
02; 03; 04; 06; 07) mechanisch voneinander unabhangig durch Antriebseinheiten 
(08) angetriebenen werden, und Signale einer Leitachsposition (<&) einer wrtueffen 
Leitachse (a; b) in mindestens einer die Antriebseinheiten (08) dieser Aggregate 
(01; 02; 03; 04; 06; 07) veri^indenden Signaileitung (09) gefuhrt werden, dadurch 
gekennzeichnet dass die Leitachsposition (O) durch die Winkellage eines 
Druckwerices (03) vorgegeben wind, und dass zumindest den ubrigen der Produktion 
zugeordneten Antriebseinheiten (08) jeweils ein Offset (AO|) zugeordnet wird, 
welcher eine permanente aber veranderbare Verschiebung einer Soll-Winkeflage 
(^0 gegenuber der Leitachsposition (O; Oa; <bb) festlegt. 

34. Verfiahren nach Anspruch 33, dadurch gekennzeichnet, dass die Leitachsposition 
(a>) vor dem Anfahren der Bearbeitungsmaschine anhand der aktuellen Winkeilage 
eines Druckwerkes (03) ausgerichtet wird. 

35. Veriahren nach Anspruch 34, dadurch gekennzeichnet, dass die Leitachsposition 
(<&) wahrend des Betriebes der Bearbeitungsmaschine weiterhin durch die 
Winkeilage des Druckwerkes (03) vorgegeben winj. 
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36. Verfahren nach Anspruch 34, dadurch gekennzeichnet, dass die Leitachsposttion 
{O) wahrend des Betriebes der Bearfoeitungsmaschme von einer mit der 
Signalieitung (09) verbundenen libergeordneten Antriebssteuerung (13; 17) 
vorgegeben wird. 

37. Verfahren nach Anspruch 33, dadurch gekennzeichnet, dass die Leitachsposition 
(&) wahrend des Betriebes der Bearbeitungsmaschine von einer dem DrucloA/erk 
(03) zugeordneten Antriebssteuerung (17) vorgegeben wird. 

38. Verfahren nach Anspruch 33, dadurch gelcennzeichnet, dass vor dem Ausrichten 
der Leitachsposition (O) eines von mehreren mSglichen Druckwerken (03) als 
Referenz ausgewahit wird. 

39. Verfahren nach Anspruch 30 oder 31 , dadurch gekennzeichnet, dass wahrend des 
Betriebes zumindest alien einer spezifisdien Bahnfuhrung zugeordneten 
rotatorischen Antriebseinheiten (08) von Aggregaten (01; 02; 03; 04; 06; 07), welche 
die Anforderung an die Registerhaltigkeit in Transportrichtung der Bahn erfullen 
mussen. eine Soll-Winkellage (<l>i') in Aniehnung an die durch die Antriebssteuerung 
(13; 17) erzeugte Leitachsposition (<E>) vorgegeben wird, 

40. Verfahren nach Anspruch 30. 31 oder 33, dadurch gekennzeichnet dass zumindest 
eine mit der Signalieitung (09) verbundene Antriebseinheit (08) eines die Bahn 
bedruckenden Druckwerks (03) und ein mit der Signalieitung (09) verbundener 
Antriebseinheit (08) einer nachgeordneten, die Bahn weiterverarbeitenden Aggregat 
(06) jeweiis ein Offset (A$i) zugeordnet wird. 

41. Verfahren nach Anspruch 30 oder 31 , dadurch gekennzeichnet dass die 
Leitachsposition (a>) wahrend des Betriebes der Bearbeitungsmaschine unabhangig 
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von einer aktuellen Winkellage einer der Aggregate (01; 02; 03; 04; OB; 07), ailein 
durch die Antriebssteuerung (13; 17) vorgegeben wird. 

42. Verfahren nach Anspruch 30, 31 oder 33, dadurch gekennzeichnbt, dass die 
speaflschen Offsetwerte (A^) in der Antriebssteuerung (13; 17) vorgehalten 
werdea 

43. Verfahren zum Antrieb einer Bearbeitungsmaschine, wobei melirere Aggregate (01 ; 
02; 03; 04; 06; 07) mechanisch voneinander unabhangig durch Antriebseinheiten 
(08) angetriebenen werden, dadurch gekennzeichnet, dass in einer ersten 
Signaileitung (09) lediglich Signale einer noch nicht an die relative Soll-Winkellage 
der einzelnen Antriebe (08) angepassten Leitachspositron ($) einer virtuellen 
Leitachse (a; b) gefQhrt werden, und dass in einer zweiten Signaileitung (16; 16'; 14; 
25; 27) den Antriebseinheiten (08) Oder einer untergeordneten Antriebssteueaing 
(17) dieser Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) jeweils ein spezifischer Offeet (A^) 
zugefuhrt wird. wefcher eine Verschiebung einer Soll-Winkellage (^') gegenuber 
der Leitachspositlon (€>; 03', ^b) festlegt 

44. Verfahren nach Anspruch 43, dadurch gekennroichnet, dass eine Ausgabe der fQr 
die an einer Produktion beteiligten Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) relevanten 
Leitachspositlon ($) durch eine Qbergeordnete Antriebssteuerung (13) erfolgt, und 
dass eine Aufbereitung der spezifischen SoU-Winkellagen fur die einzelnen 
Antriebseinheiten (08) der Aggregate (01; 02; 03; 04; 06; 07) erst in der 
untergeordneten AnWebssteuerung (17) erfolgt, welche die spezifischen SoH- 
Winkellagen als Vorgabe an die Regeleinrichtung (08) des einzelnen Aggregates 
(01; 02; 03; 04; 06; 07) ubennittelt. 

45. Verfahren zum Antrieb einer Bearbeitungsmaschine, wobel mehrere Aggregate (01; 
02; 03; 04; 06; 07) mechanisch voneinander unabhangig durch jeweils ais Antriebe 
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(08) mit Antriebsregelung ausgebildete Antriebseinheiten (08) angetriebenen 
warden, dadurch gekennzeichnet, dass in einer ersten Signalleitung (09) ledigiich 
Signale einer noch nicht an die relative Soll-Winlcellage der einzelnen Antriebe (08) 
angepassten Leitachsposition (®) etner virtuellen Leitachse (a; b) gefuhrt warden, 
dass die Leitachsposition (O) durch eine libergeordnete Antriebssteuerung (13) 
vorgegeben wird, dass diese Leitachsposition (O) einer untergeordneten, von den 
Antriebseinheiten (08) verschiedenen Antriebssteuerung (17) zugefuhrt wird, und 
dass diese untei^eordnete Antriebssteuerung (17) fur eine Gruppe von mehreren 
Aggregaten (01; 02; 03; 04; 06; 07) anhand der Leitachsposition («>) und efnes 
jeweiligen spezlfischen Offsets (AO,) einen Leitwert fur die Positionierung des 
jeweiligen Aggregates bzw. dessen jeweiligen Antriebseinheit (08) ennittelt und 
ausgibt. 

46. Verfahren nach Anspruch 30, 31 . 33, 43 oder45, dadurch gekennzeichnet. dass die 
spezifischen Offsetwerte (AOi) in einer mehreren nachgeordneten Antriebseinheiten 
(08) gemeinsam zugeordneten untergeordneten Antriebssteuerung (13; 17) 
vorgehalten werden. 

Verfehren nach Anspruch 30, 31, 33, 43 Oder 45, dadurch gekennzeichnet, dass 
spezifische Soli-Win kellagen (Oi) fur die einzelnen Antriebseinheiten (08) in der 
Antriebssteuerung (13; 17) aus der Leitachsposition (O; Oa; ©b) und dem 
spezifischen Offisetwerte (AO,) geblldet und den betreffenden Antriebseinheiten (08) 
zugefuhrt werden. 

48. Verfahren nach Anspruch 30. 31 , 33. 43 oder 45, dadurch gekennzeidinet, dass die 
spezifischen Offsetwerte (A^) in den einzelnen Antriebseinheiten (08) vorgehalten 
werden. und dass dort spezifische Soll-Winkellagen (O,') aus der Leitachsposition 
(<E>; a>a; <^h) und dem spezifischen Offeetwerte (Aa>i) gebildet werden. 
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49. Verfahren nach Anspruch 30, 31 , 33, 43 oder 45, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Offsetwerte (AOJ in einer Bedienemheit eingegeben warden. 

50. Verfahren nach Anspruch 30, 31 , 33. 43 oder 45, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Offeetwerte (AOt) fur die einzelnen Antriebseinhetten (08) fOr eine spezifische 
Produktion in einer Speichereinheit gespeichert und bei Bedarf aus dieser 
ausgelesen werden. 

51 . Verfahren nach Anspruch 30, dadurch gekennzeichnet, dass die Leitachsposifion 
(O) vor dem Anfahren der Bearbeitungsmaschine anhand der aktueilen Winkeliage 
eines als Falzapparates (07) ausgerichtet wird. 
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